B" TEXNIKH KAI ENATTEAMATIKH ZXOAH
EKMAIAEYZHX KAl KATAPTIZHXZ AEYKQXIAX

IxoAkn xpovia 2025-2026

EKMoSeuTIKAG: lwavvng lwakelp

Opyavwon Madnipoatog

Qfon: Moviuog enti Sokipacia Huepounvia: 17/10/2025
Tagn: A" Aukeiou MNpocavatoAlopou Tunua: OHM1

TitAog: To aktivio wg povada LETPNONG YWVLWV
Zkomog: O ekmalSEUTIKOG avamTUOoEL SpacTnPLOTNTEG, WOTE Ol LABNTEG Kal oL LaBnTpLEG
va elval og B£on va:

> Opilouv To aKTiVLIo KOL VO LETATPETIOUV PETPO YWVLAG aTtd OKTIVIOL O HOLPEC Kal avTiotpoda.

1. Asiktec Erutuyiac:

> A6.10 (Ekdpdalouv ywviag amod poipeg os aktivia kot avtiotpoda)

2. Aciktec EMApKeLAC:

Npoanattoupeveg MNVWOoEeLg MaOnpatikég MPAKTIKES

MN.1 Katavonon péow mpoBAnatog
M.2 NoocotiknA Kot adpnpnuévn
oKEYN

M.3 Avamtuén LoxupLopwy Kat kpion
TOU GUAAOYLOMOU GAAWV

o Tplywvouetpikol aplBuol ofelag ywviag.
e EmiAucon opBoywviou tplywvou, otav
yvwpiloupe emopkr oToLyela Tou.

e KUKMo Kol To€o o€ KUKAO.

* Enixevepn ywvia MI.4 Movtehomoinon
* ‘Evvoua avahoyia. MI.5 Ztpatnykn xprion KatdAAnAwv
epyaleiwy
Néeg’Evvoleg MnM.6 AkpiBela
e Aktivio (wg povada pétpnong ywviag) MMN.7 AopA TwV HOBNUOTIKWY

MI.8 Kavovikotnta og
enavalapBavopevo culoylopd

MeBoboAoyia kat opyavwon Tagnc:

Atouikn epyaoia.

Mégoa kot UMKA:
ZXOALKO €YXELpLOLO, TivaKag, papkadopol.



B" TEXNIKH KAI ENATTEAMATIKH ZXOAH
EKMAIAEYZHX KAl KATAPTIZHXZ AEYKQXIAX

Nopsia:
n y MaOnpatikég
eplypa
A/A ptypaen MNPAKTLKEG
PwTtdue TOug POBONTEG TL OploaUE WG TPLYWVOUETPLKOUG aplBuoug ofeiag
A. | ywviag: MI.6
MM.7

anevavtinievpa Al B

0= =—=—

@ vrotelvovoa Bl «
Y npookeluevn mAsvpd  AB y
ovvl = - =—=-—
B vmotelvovoa BI' «
g anevavtitdevpa Al B
4 [] 5o = npookeiusvn mlsvp&k  AB  y

B A
¥

Alepelvnon-adopunon

o [160eGg polpeg €xel pla euBeia ywvia Kot TOoEC €vag KUKAOC;
e Tati, Katd tn yvwun oag, opiotnke vo €xel pétpo 360° po mARpPN
ealigasleloly}
e Av gixe oploTel pa mAfpng ywvia va eixe pétpo 10009, tote MOOEC LOIPEC
Ba ntav pa opon ywvia;
> H mapatipnon tng¢ kivnong TtTwv oupaviwV CWHATWYV amo TOUG
BaBulwvioug (~1800 m.X.), oL omoiot xpnolponowovoav e&adlkod
clotnua, odnynoe tehikd otn Slaipeon tou kKUkAou og 360°.

Oa Soupe Twpa pLot GAAN Hovada PETPNONG EMMESNC ywviag (EKTOC amo
Hoipeq)

OpLopog

AkTtivio sival povada pETpnonG ULag eminedng ywviag, n omola, otav yivel
€TIKEVTPN 0€ KUKAO, opilel 160 (00 pe TNV aktiva Tou KUKAOU Kol n omola
oupBoAiletal pe 1 rad.

AnAadn og kUKAO aktivag R:

__pxog to§ov

1rad
ra R
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YroAoyiopog 1: YrioAoylopdg puétpou KukAou (ywviag 360°) o€ aktivia
Mnkog kUkAou aktivag R: I' = 2R (mAnpeg 16€0)
Av Aounov Slapgcoupe To pRkog I' Tou KUKAoU (MANPEG TOEO) He TNV aKTiva
Tou, ToTE PploKOUE TO PLETPO TNG TTANPOUC YWVIAG O aKTiviaL:

I 2nmR

ﬁ T=2nrad

Apa, pla mAnpng riepotpodn (360°), avtiotoyei og 27 aktivia.
Me aAAa AdyLa, yia va kaAUPoupe tov KUkAo, B€Aoupe 27 TNV aktiva Tou.

Napdadewypa

‘Eotw kUKAOG aktivag R = 1 m. Tote, I’ = 2nR = 6,28 m.

KaBe 1 rad avrtiotowel pe té6€o punkoug 1 m kot dpa, yia vo KOAUPOUUE Tov
KUKAO, xpelaldpaote 6,28 GopEC TNV aktiva Tou.

YrioAoyiopoc 2: NMOoeg Loipeg eivat Eval AKTIVLIO;
0o

2mrad = 360° = 1rad = ~ 57,3°

FevikOTEPQ, €XOULE TNV TILO KATW MPOTOON:
Npodtaon
Av ° eival To pHETPo ot poipeG Kat o To pétpo ot aktivia (rad) evog togou R

ULoG ywviag, ToTe:
(o]

O p
T 180°
Anodeién
21 rad 360°
o u°

Ta mooa ival euB£éwc avaioya:
o

| R
=

a p
2mrad- 1 = a-360° & — = o -
rradrpr=«d 21 3600 7 180°

Napadsiypa 1 (BBAio, oeA. 67)
Na petatpéete tn ywvia 60° og aktivia.
Napadewypa 2 (BLBAio, oel. 67)

Na petatpéPete tn ywvio o = 2 rad o poipec.

Napadeypa 3 (BLBAio, oel. 67)

Na urtoAoyioete To pAKoC TO€ou og KUKAO oKkTivag R = 5 m mou £xel
emikevtpn ywvia 8 = 3 rad.

MM.1
MI.6
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A. | Awapopdwrtikr) A§LoAdynon
1. Aoknoelg (1), (2)-oeA. 69 (pLa ywvia and kaBe doknon).
2. Aocknon (6), ogh. 69

AOKNOELG yLaL TO OTtitL: oeA. 69: oL undAouneg twv (1) kot (2) ko n (4)




